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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonani@dbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \WWyania i Odbioru Rob6t Budowlanychy s
wymagania dotycre wykonania i odbioru robét rozbiorkowych i densmotvych w ramach
zamowienia;Przebudowa i rozbudowa Oczyszczalitiekow w Legnicy w g&ci sciekowej”.

1.2, Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej \Giy&nia i Odbioru Robét Budowlanych

Specyfikacg Techniczm Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, jakoe&z Dokumentow
Przetargowych i Kontraktowych, nale odczytywd& i rozumi€ w odniesieniu do rob6t odiych
Kontraktem wskazanych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robdt ohitych Specyfikagj Technicz Wykonania i Odbioru Roboét Budowlanych

1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techkni dotyca prowadzenia robot przy
wykonywaniu robo6t rozbiérkowych i demortavych wymienionych w pkt 1.1, zgodnie
z Dokumentagj Projektows - opis techniczny i rysunki.

Zakres prac realizowanych w ramach robo6t rozbiégkadw demontaowych obejmuje m.in.:

e demonta urzadzer i armatury technologicznej/sanitarnej oraz demomteozbiorka elementéw
pozostatych obiektéw/budynkéw w zakresie nightiym dla potrzeb realizacji niniejszego
przeds¢wziecia inwestycyjnego,

« demonta instalacji zewntrznej wentylacji kanalowej i stalowej konstruk@stakady (obiekt
M14),

» rozbidrka istnigjcego kanatu zewttrznego odptywowego z osadnika watego (obiekt M4c)
wraz ze schodanielbetowymi nad kanatem,

« rozbidrka istniejcej komory oraz stopy fundamentowej separatorekpiésbiekt M13),

e rozbiérka studni flotatu (obiekt M16),

e rozbidrka studni przy rurcaju doptywowym do osadnika veginego nr 1 (tj. przy obiekcie M4c),

* rozbidérka schodéwvielbetowych, terenowych przy komorze przed piask&iem (tj. przy obiekcie
M3c),

» rozbidrka komory czerpalnej przy budynku pompowsiidpnia (tj. przy obiekcie M6),

» rozbidrka zewntrznej czerpni powietrza (obiekt M17) przy budynkkompresorowni
Z wentylatorown.

1.3.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyyzh oraz robot tymczasowych

Do wykonania robét budowlanych podstawowych néelrie g nastpujace prace towarzysee:

e geodezyjne wytyczanie, w tym geodezyjne ustalersgtuowania obiektéw i ich gtéwnych
elementéw oraz/lub roboty pomiarowe wraz z wykoeaniub dostarczeniem przyddw,

e utrzymanie i likwidacja terenu budowy,

e utrzymanie urgdzen terenu budowy wraz z maszynami,

e dziatania ochronne zgodnie z warunkami bhp,

« dostarczenie materialdbw eksploatacyjnych,

e utrzymywanie drobnych ugdzen i narzdzi,

« zabezpieczenie robot przed vacmpadowd,

e usuwanie odpadéw z obszaru budowy oraz usuwani@eeayszcze, wyhnikajacych z robdét
wykonywanych przez wykonawavraz z kosztami utylizacji i skladowania na wyskui,

* inwentaryzacja powykonawcza.

Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych néelrie g nastpujace roboty tymczasowe:
* mont&, demonta i utrzymanie rusztows pomostow roboczych itp.,
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» wykonanie zabezpiectiairzadzen oraz elementéw obiektéw w rejonie prowadzonyctcpra
» oznakowanie terenu prac (zabezpieczenie przed osqaestronnymi),
* prace poradkowe.

1.4.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicz2igjkonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Sa zgodne ze SpecyfikacjTechnicza Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ST — 00.00
~Wymagania ogolne”, DokumentacjProjektova oraz z okréleniami podanymi w pozostatych

STWIORB.

1.5.0g6lne wymagania dotygze robdt

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékowykonania Robét oraz za ich zgodaéo
ze Specyfikag Technicza Wykonania i Odbioru Robét, Dokumentadprojektova i Poleceniami
Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyaze rob6t podano w Specyfikacji Technicznej WykoaanDdbioru Robot
Budowlanych ST - 00.00. ,Wymagania ogélne.”

Roboty budowlane natg wykonywa zgodnie z przepisami BHP, warunkami odbioru robot
ogolnobudowlanych i sztuka budowlanZamawiajcy nie wyraa zgody na wykonywanie robot
rozbidrkowych metoglwybuchowg.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygee materiatdw podano w Specyfikacji Technicznej hydnia i Odbioru
Robét Budowlanych ST-00.00 ,Wymagania ogdine”.

3. SPRZAT

Wymagania ogo6lne dotygze maszyn budowlanych okteno w Specyfikacji Technicznej
Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych ST - 00.00yWagania ogoline”.

Do wykonania roboét ddacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technigzstosowa m.in.
nastpujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przegnrera, sprzt:

* koparki,

* spycharki,

* tadowarki,

« dzwigi samojezdne,

« samochody erzarowe,

* samochody asenizacyjne,

* mioty pneumatyczne,

» szlifierki katowe,

« odkurzacz przemystowy,

» kontenery do gromadzenia odpaddw,

» drobne spray mechaniczne do wykonywania robét sposobgrmmym,

e urzadzenia dwigowe,

oraz inny sprgt odpowiadajcy pod wzgédem typow i ilgci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji Rob6t zaakceptowanym przezyhiera.

Wykonawca jest zobowtany do uwywania jedynie takiego spywi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéi srodowisko wykonywanych robot.

Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien byzgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktéry uzyskat akceptabjzyniera.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych dopuszczenie spitm do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.
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4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji Technicznej Whdania i Odbioru
Rob6t Budowlanych ST - 00.00 "Wymagania ogoélne".

Materiat z rozbiorki mena przewoz dowolnymisrodkami transportu do tego przystosowanymi.
Transport odpadéw niebezpiecznych winien odldysia specjalistycznymirodkami transportu lub
w szczelnie zamkatych kontenerach.

Uwaga:

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takistodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké robot i wigciwosci przewaonych towaréw.Srodki transportu winny ky
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu orgajiimabot, ktory uzyskat akceptacinzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszetni@ wymagania przepisow ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wdeim formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robd4 zawarte w Specyfikacji Technicznej Wykonania i @db Robot
Budowlanych ST - 00.00 - ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest zobowkany przedstawi Inzynierowi Kontraktu Projekt Organizacji Robot
i Harmonogram Robét oraz Program Zapewnienia stakawzgkdniajacy wszystkie warunki, w
jakich keda wykonywane roboty - w uzgodnieniu zydkownikiem.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robétdokumentacji budowy zgodnie
Z wymaganiami Prawa budowlanego, Norm Technicznyadcyzji udzielajcej pozwolenia na
budowe, przepisow bezpiecastwa oraz postanowieKontraktu.

5.2 Wymagania szczeqodtowe prowadzenia robot

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia przezyriera metodologi robét — harmonogram
uwzgkdniajacy ciagtosé pracy oczyszczaldiciekow.

Roboty naley wykonywa w kolejngci ustalonej w powsszym harmonogramie. Teren robét
demontaowych powinien by oznakowany tablicami ostrzegawczymi i zabezpiegaeg zasadyze
teren uznawany za steehiebezpieczp nie mae wynosé mniej niz 6m. Przed rozpogziem robot
demontaowych w pierwszej kolejriei nalery zdemontowé wyposaenie technologiczne: ruregi,
urzadzenia, osprg i wyposaenie obiektéw po uprzednim odciu - odhczeniu zasilania w media.
Rury z tworzywa demontowawraz z uzbrojeniem poprzezecie rczne lub mechaniczne. Do
demontau urzdzer przystpi¢c po odcgciu rurochgow zasilajcych oraz zasilania w eneggi
Urzadzenia demontowaw caldci lub poszczegdlinymi elementami.egkie elementy demontowa
przy pomocy dwigu lub opdci¢ zbloczem na teren. Nie najegromadzt materiatébw z demonta
na konstrukcyjnych e#ciach budowli. Ztom ze zdemontowanych elementéveayasktadowa w
pryzmach i na biesco wywozi na ztomowisko.

Przy wykonywaniu robot przestrzegarzepiséw BHP.

Roboty rozbiérkowe obejmaj usunecie z terenu budowy wszystkich edmych elementéw
(rozbiorke), wydobycie gruzu, segregacje wszelkich odpad&@matadunek narodki transportowe,
wywa0z i utylizacf lub sktadowanie odpadow, zgodnie ze Specyfikacjbashnicznymi Wykonania i
Odbioru Rob6t Budowlanych, dokumentacja projekiduwb w sposob wskazany przezyniera.
Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie Iub ecznie w sposéb okékony
w STWIORB lub przez Ilayniera. Wszystkie elementy rmdave do powtérnego wykorzystania
powinny by usuwane bez powodowaniagdinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje
wlasnacia Uzytkownika, Wykonawca powinien je zutylizod&aElementy zabudowy nie podlegeg
rozbidrce a zlokalizowane w rejonie rob6t rozbidvkoh naley odpowiednio zabezpiecy

Wykonanie rozbidrki obiektow kubaturowych i insiglgpolega m.in. na:
e opr&nieniu instalacji i obiektow,
« za&lepieniu kolektorowsciekowych lub innych,
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oczyszczeniu instalacji i obiektow z osadéw, odpadtp.,

odfaczeniu obiektow przewidzianych do rozbiérki od wkid instalacii,

wykonaniu prac rozbiérkowych zgodnie z dokumentacpjektowa,

sortowaniu odzyskanych materiatow,

zatadunku i wywiezieniu materiatéw z rozbiorki,

zasypaniu terenu rozbiorki gruntem niewysadzinovagms>0,97 lub zabezpieczeniu wykopow do
momentu realizacji w tym miejscu nowoprojektowanptiiektow,

uporzdkowaniu terenu rozbiorki.

Wykonanie rozbiérki elementéw budynkéw polega m.nia:

rozbidérce urzdzen i instalacji. Do rozbiorki urgdzen, rurocagéw oraz instalacji elektrycznej, co.,
cieptej wody, wodoeigowej, kanalizacyjnej mma przysipi¢ dopiero po stwierdzeniuze
wszystkie te instalacje zostaty adtone od sieci przez pracownikow wdavych instytucji oraz,
ze dokonano odpowiedniego wpisu do dziennika rokhiobemontau instalacji powinni
wykonywat robotnicy odpowiednich specjaliw.

rozbiérce konstrukcji murowych Zelbetowych. Rozbidrki elementémelbetowych i murowych
nalezy dokon& akceptowanymi przez fgniera metodami przy pomocy vitawych narzdzi.
rozbidrce konstrukcji stalowych - elementy te wtglaozbierdg przez cicie przy pomocy
wiasciwych narzdzi.

rozbidrce obrdbek blacharskich, rynien oraz rursgpuych- rozbiorki tych elementéw naje
wykona: sposobemecznym.

rozbiodrce stolarki okiennej i drzwiowej oraz pargjye rozbiorki tych elementow nate wykona
recznie przy wyciu narzdzi prostych.

Roboty naley prowadzt tak, aby nie doprowadzido powstania uszkodié spckan w konstrukcji
istniefacych obiektéw/budynkoéw. Roboty rozbiorkowe i den@ntve naley prowadzé tak, aby nie
zostata naruszona statecgharozbieranego elementu oraz tak, aby usuwanie gedredementu
konstrukcyjnego nie wywotalo nieprzewidzianego upadub przewrécenia siinnego fragmentu
konstrukgiji.

Elementy o wgkszych gabarytach nélg rozbijac/rozbierg przy pomocy nakgzi mechanicznych
(pneumatycznych), przecimnajzbrojenie palnikiem acetylenowym.

Elementy konstrukcji stalowych nale przecing w zalenosci od ich grubéci palnikiem
acetylenowym lub przecinarkami elektrycznymi.

Podczas prowadzenia robét ngleze szczegOln starannécia zadba o przestrzeganie przepisow
bezpieczastwa i ochrony zdrowia zgodnie z wytycznymi jakeji

A. Czynneci przed rozpoegzxiem prac:

B.

przygotow& urzdzenia pomochicze do skladowania materialdw, padgw, narzdzi

i odpadow,

zaplanowa kolejnas¢ wykonywania poszczegoélnych czyrod na podstawie wytycznych do
prowadzenia prac rozbiérkowych,

przygotow& niezlgdne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osoligte okulary, maski,
ochronniki stuchu, itp.,

zauwaone usterki i uchybienia zgt@shatychmiast przetmnemu,

przed przystpieniem do robét rozbiérkowych pracownicy powinniétzapoznani z programem
rozbidrki i poinstruowani o bezpiecznym sposobjenjgkonania;

Zasady i sposoby bezpiecznego wykonywania pracy:

NIE WOLNO:

recznie przemieszczd przewozt ciezarOw o masie przekracaagj ustalone normy,
obstugiwa urzadzenia bez odpowiednich uprawieprzeszkolé,
zdejmowa ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

Nazwa zaméwienia: ,Przebudowa i rozbudowa Oczyszczalni Sciekéw w Legnicy w czesci sciekowej”



Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robdb®&lanych 230
ST-12.00 ,Roboty rozbioérkowe i demoitave”

NAKAZUJE St

o uzywat tylko sprawnych naexzi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, pdiovio
oprawionych,

« zachowywa prawidtowy pozycg ciata przy wykonywaniu pracy,

e podczas wykonywania pracy zwrgcawag tylko na wykonywane czyndoi, uwzgkdniajac
warunki bezpiecznej pracy dla siebie i otoczeniaywanie jednego elementu nie powinno
wywotywaé nieprzewidzianego spadania lub zawalenjarsiego,

» utrzymywa& w porzdku miejsce pracy, nie rozrzucaarzdzi stuzacych do rozbiérki,

* urzadzenia przycza dozrodta energii tak, aby nie stanowito zaggnia dla obstugi,

« sukcesywnie usuwagruz i odpady,

* uzywat obowhzujace zabezpieczenia ochrony osobistej,

C. Czynnéci po zakd@czeniu pracy:
» uporadkowa stanowisko pracy oraz nagzia i sprzt ochronny,

D. Zasady pogpowania w sytuacjach awaryjnych:

« bezwzgtdnie naley udziel& pierwszej pomocy poszkodowanym,

« 0 problemach prowadzenia robét rgl@iezwtocznie zawiadoriprzetazonego,

e W razie sytuacji awaryjnej stwarzagj zagraenie dla otoczenia nailg zastosowa zrozumiad i
dostrzegala sygnalizagj ostrzegawczi alarmowvs,

« kazdy zaistnialy wypadek przy pracy zgtaézawojemu przelzonemu, a stanowisko pracy
pozostawt w takim stanie, w jakim nagtit wypadek;

W trakcie wykonywania robét Wykonawca winien prampadzt segregaej skladowanych odpadéw
aby maliwy byt ich wyw6z w jednorodnych partiach (w rozieniu obowazujacej klasyfikacji
odpadow), w celu zastosowania $davego sposobu ich utylizacji. Gruz z rozbidrek =sementy
pochodzace z demontas naley sukcesywnie wywozi na skiadowisko. Odpady naile utylizowat
w miejscu i w sposob zgodny z wymogami prawa. Weézedptaty zwihzane z wywozem gruzu, jego
utylizacj, skladowaniem itp. ponosi Wykonawca robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogd6lne wymagania

a) ogolne wymagania dotygz wykonania robét, dostawy sptz i srodkéw transportu podano
w ST-00 ,Wymagania ogdlne”,

b) wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakosci robét,

c) wykonawca zapewni odpowiedni systendradki techniczne do kontroli jakoi robdt (zgodnie
z PZJ) na Terenie Budowy.

6.2. Wymagania szczego6towe

Kontrola jakaci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiavykonanych robot rozbiorkowych.
Zageszczenie gruntu wypeinigiego ewentualne doty po usetyich elementach powinno speléia
odpowiednie wymagania okilene w Dokumentacji Projektowej, w przedmiotowe]VBIORB lub
odpowiednie wymagania oldlene przez Iayniera.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robd6t podano w Specyfikagithhicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych ST - 00.00 ,Wymagania Ogolne”.

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy stosowane do obmiaru rob6t podiggdiceptacii layniera

i musz posiadé wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robo6t
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Ogodlne zasady odbioru robét podano w Specyfikaeghhicznej ST-00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Odbiorowi podlega wykonanie kompletnego elementid&go z obiektow lub robét przewidzianych
do wykonania DokumentacpProjektova.

Odbior jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodreeSpecyfikacjami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Rob6t Budowlanych, dokumentagrojektows oraz obowizujacymi normami i przepisami
prawa. Roboty uznaje esiza wykonane zgodnie ze STWIORB, dokumenmntapjojektows i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytys:

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT- PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne wymagania

Ogdllne wymagania dotygze ptatnéci podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania ib@ualu
Robo6t Budowlanych ST - 00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena wykonania robot

Cena wykonania robothzie obejmowé poza pracami podstawowymi wszystkie prace towaarygs
i roboty tymczasowe oraz wszelkie inne koszty komie do kompletnego wykonania robditznie z
inwentaryzacj powykonawcz obiektu/elementu oraz inwentaryzasianu istnigjcego.

Cena wykonania robét rozbiérkowych i demaataych obejmuje m.in.:

« roboty przygotowawcze, pomiarowe,

e sporadzenie niezidnych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych i maotaych,

« dostarczenie speul | uradzen oraz ich sktadowanie,

« wykonanie rob6t rozbidrkowych i demontavych obgtych STWIORB,

« wykonanie okrélonych w postanowieniach Kontraktu badpomiaréw i sprawdzerobét,
e wywo0z z terenu budowy materiatdwezimych,

« wykonanie innych niezlginych prac,

e uporazidkowanie terenu budowy po robotach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podstaw do wykonania robotasnastpujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacii projektowej

Podstaw do wykonania robétasnastpujace elementy dokumentacji projektoweyj:
* Przedmiar robat.

« Projekt budowlany.

* Projekt budowlano — wykonawczy.

* Informacja dotycaca bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

10.2. Inne dokumenty

Prace rozbiérkowe natg prowadzé zgodnie z obowzujacymi przepisami, w szczegOlfm
regulowanymi nagpujacymi aktami prawnymi:

1) Ustawy Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 20108lr.243, poz. 1623 z @d. zm.),

2) Ustawa Prawo ochronyodowiska, z dn. 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. Nr p@z. 627 z pi. zm.).

3) Ustawa o odpadach, z dnia 14 grudnia 2012r. (Dz.2013r., poz.21).

4) Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej dmia 14 marca 2000 r.
w sprawie bezpiechAstwa i higieny pracy przygcznych pracach transportowych (Dz. U. Nr
26/2000, poz. 313).

5) Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Politggpotecznej z dnia 28 sierpnia 2003r. w
sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu rozpdeenia Ministra Pracy i Polityki Spotecznej zaln
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26 wrzgnia 1997r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpigstea i higieny pracy (Dz. U. Nr
169/2003, poz. 1650),

6) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty 2003w sprawie bezpiechstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowtdngDz. U. Nr 47, poz. 401).

7) PN-IEC 60364-7-704:1999 Instalacje elektryczne wiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéana terenie budowy i rozbiorki.
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